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3.2. ROZBIORKI I DEMONTAZE

Spis tresci:

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonanie robét
6. Kontrola jakosci robdt
7. Obmiar rob6t

8. Odbidr robot

9. Podstawa platnosci
10. Przepisy zwiazane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej jest przebudowa 4 pigtra budynku
bocznego obiektu nr 1 przy ul. Szpitalnej w Sosnowcu pod potrzeby Oddziatu Geriatrycznego.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstaweg opracowania szczegdétowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Niniejsze wymagania dotycza robdt zwiazanych z :
— demontaz posadzek z podtozami,
— demontaz okien (czg$ciowy),
— demontaz drzwi z oscieznicami,
— rozebranie Scian,
— odbicia tynkéw,
— demontaz innych drobnych elementéw ( odbojnice, listwy, kratki itp.) ,
— demontaz istniejacej instalacji elektrycznej z wyposazeniem,
— demontaz istniejacej instalacji wod.-kan., sanitarnej z wyposazeniem,
— demontaz istniejacej wentylacji mechanicznej.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne zasady sktadowania i pozyskiwania materiatéw podano w ,,Wymagania Ogélne" pkt 2.2.

2.2. Przy prowadzeniu demontazy i rozbidrek stosowa¢ materialy pomocnicze takie jak: deski,
stemple, folie zabezpieczajace.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,,Wymagania Ogélne” pkt 2.3.

3.2. Sprzet stosowany do rozbidrek i demontazy
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Wykonawca powinien dostosowaé sprzgt do zakresu robdt. Zwraca¢ uwage na
nienaruszanie konstrukcji budynku.
4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania Ogélne” pkt 2.4.
5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonanie rob6t podano w ,,Wymagania Ogélne” pkt 2.5.
5.2. Przy wykonywaniu robdt rozbiérkowych i demontazowych nalezy przestrzega¢ przepisow bhp .
5.3. Gruz, szklo, tynk nalezy wywozi¢ na wysypisko miejskie wskazane przez Zamawiajacego .

5.4. Materialy z rozbiorek , do czasu wywozu, mozna sktadowa¢ na terenie Jednostki w miejscu
wskazanym przez Zamawiajacego.

5.5. Odpady z papy wywozi¢ na wysypisko, poddac utylizacji

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ,,Wymagania Ogdlne” pkt 2.6.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w ,,Wymagania ogélne" pkt 2.9.
7.2. Jednostka i zasady obmiarowania

Jednostka obmiarowa sa:

m3 (metr szescienny), m2 ( metr kwadratowy), szt (sztuki)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt. 2.10.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,,Wymagania ogélne" pkt 2.11.

9.2. cena jednostki obmiarowej
Odpowiednio do rodzaju rozbidrek i demontazy: szt, m2 lub m3.



